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Spot-Cleaner 50
(SP 50)




Endlich ein Roboter, der wie ein Merkmale

professioneller Reinigungsdienst reinigt

Wir prasentieren den weltweit ersten mit kiinstlicher Intelligenz
ausgestatteten autonomen Bodenreinigungsroboter, der wesentlich
effektiver und effizienter ist als alles, was bis heute auf dem Markt ist.

Der SP 50 ist in der Lage, mehr als 30 verschiedene Abfall- und
Schmutzarten mit einer Genauigkeit von 99 Prozent zu erkennen und fihrt
eine zuverlassige und intelligente Selbstreinigung durch, wodurch die
Reinigungseffizienz um etwa das 8-fache gesteigert wird. Kein anderer
autonomer Roboter kann die Leistung des SP 50 lbertreffen.

Endlich ist eine sorgenfreie, robotergestiitzte Unterhaltsreinigung moglich.

QQ Miilldetektion und

Z~M Klassifizierung

Mehr als 30 verschiedene Arten von
Abfallen und Schmutz kdnnen automatisch
erkannt und mit einer Genauigkeit von 99%

klassifiziert werden.

Innovative
((('))) selbstadaptierende
Reinigungstechnologie

Der SP 50kannautomatischseinen

Fleckfreie Reinigungsergebnisse zu
100% garantiert

Andere Roboter reinigen einen Bereich nur in einem

Burchgang, unabhangig davon, ob hartnackige o B g

d/oder Abfille entfernt wurden. Der SP 50 Me'n'gguggs__ﬁere'cd Xnt p me ko er; |e nac

er innovativen proprietaren "CRC"- % enge, Lroise und Art des erkannten

2an Result Cphecpkup] ausgestattet und . 3 M Abfalls und Schmutzes anpassen. Er ist
Bereich wiederhholt reinigen, um 4 der einzige Reinigungsroboter, der sich auf

der Job zufriedenstellend wechselnde reale Szenarien ohne

) it dem SP 50 kénnen Sie sich menschliches Eingreifen einstellen kann.
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Einfachste RMA in

-~ Dankdes innovati -I
unserem optimierten F
untbertroffenen Kundense
Distributoren kénnen einen s
problemlosen RMA-Prozess erwart
Fehlercodespeicherung, einfacher Erse
Unterstitzung.
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il | 0-2 Zoll/5 cm Abstand zur Wand

— ach der Reinigung durch den Roboter ist kein menschliches

ingreifen mehr erforderlich. Selbst der Schmutz, der sich
ekt an der Wand befindet, kann vom SP 50 entfernt werden.

Herausragende Roboter-Sensorleistung

lerlich, die interne Karte manuell zu andern,
wenn sich die Umgebung andert. Der SP 50 kann auch
automatisch von einer verlorenen Position aus wieder starten,
um eine perfekte Anpassung an sehr lange Korridore zu
gewahrleisten.

A~ Unschlagbare Effizienz, die Ihren
1 | ROI mit Turbo-Power steigert

Das hochste Sicherheitsniveau

Sicherheit hat bei dem SP 50 immer oberste Prioritat. Der SP 50
wurde in hochmodernen Einrichtungen rigoros getestet. Der

SP.50 verwe.ndet fortschrittlich.e Nvidia.AI .Ed'ge Computing- 77 _ | \ — = ﬂ Der SP 50 kann auf weichen/harten Bdden und Teppichen
Chips und einen 32-Beam 3D LiDAR (wie sie in autonomen '};// \\\\ arbeiten und bietet eine unschlaghare Reinigungseffizienz von
Fahrzeugen verwendet werden), um sicherzustellen, dass stets AR bis zu 21388 ft/1987 m? pro Stunde im normalen

die héchsten Sicherheitsstandards eingehalten werden. Reinigungsmodus und bis zu 167379 ft2/15550 m? pro Stunde

im Patrouillenreinigungsmodus.



Spezifikationen

ABMESSUNGEN

Lange

Breite

Hohe

Gesamtgewicht
Kehrweite (mit Seitenbiirste)

Breite der Walzenbiirste
REINIGUNG

Max. theoretische Produktivitat (punktuell)

Max. theoretische Produktivitat (regular)
Staubfilterbeutelkapazitat
Miillschubladenkapazitat

Max. Saugleistung des Vakuummotors

BEWEGUNG

Maximale Geschwindigkeit
Mindestabstand zur Wand
Minimale passierbare Breite

Minimale Wendebreite
Steigfahigkeit

LEISTUNG

Batterietyp

Batteriekapazitat
Nennspannung

Ladezeit

Max. Laufzeit (Punktreinigung)

Max. Laufzeit (reguldre Reinigung)

SENSOR

SCHALLDRUCKPEGEL

Kontaktieren Sie uns
CenoBots

HQ: 140Robinson Rd, Singapore, 068907
USA: 815Brazos St, Austin, Texas, 78701
Website: www.cenobots.com

E-mail: info@cenobots.com

33.4in| 855 mm
23in| 600 mm
41in| 1050 mm
291 lbs| 132 kg
28in| 720 mm
18in|460 mm

167379 ft*/hr | 15550 m*/hr
21388 ft*/hr | 1987 m?/hr
4.8gal|18L

13gal|5L

25 kPa

2.68 mph|1.2 m/s
<2in|5cm
31in|800 mm
47in|1200 mm
8%

Lithiumeisenphosphat
120 Ah

24VDC

4 h

13h

8h
32-Strahl 3D-LiDAR, 3D-Tiefenkamera,

Stol3stangensensor, IMU-Sensor

> 58 dB(A)
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Suchen: CenoBots @CenoBots
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